10B. TFCC-REPARATION _HAKIR
Funktionsformular

Preoperativ undersokning

Patientens personnummer (3#mmd.nm): T T T T T T T~ T 11

Undersokningsdatum (8888-mm-dd): * | " " " |'| " |'| ” |

Undersokt hand/sida * (som ska opereras): * Vanster - Hoger

STATUS

(hand/sida som ska opereras, vid avsaknad av rorelse, ange gradtalet i minus (-))

Underarm: [ I/ [ Fandled: [ I/ [ I/ [ I/ [

pronation/supination extension/flexion ulnardeviation/radialdeviation

(b&da hénderna, medelvarde av tre matningar i kg, en decimal)

Grov kraft Hoger L Vanster L
(Dynamometer Jamar STD)

Klinisk instabilitet i DRU-leden: - Nej - Ja - Tveksam
(= mer rorlig an pé kontralaterala sidan)
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10B. TFCC-REPARATION _ HARIX
Funktionsformular

Uppfoljning: - 3 mdnader -+ 12 madnader - Annat (ange antal m&nader) I:“:I

Patientens personnummer (12 sfrr): T T T T T T T~ TT1]

Opererad sida, operationsdatum, samt operatorernas initialer hamtas automatiskt frdn 002 Grundformular
operation” vid inmatning i 3C. OBS! Om utdkat operationsformulédr saknas, pdminn operator.

Operationsdatum (8388-mm-dd): * | ” " " |'| " |'| " |

Undersokningsdatum (8388-mm-dd): * | ” ” ” |-| ” |'| ” |

Undersokt hand/sida * (som har opererats): = Vanster - Hdger

STATUS

(hand/sida som har opererats, vid avsaknad av rorelse, ange gradtalet i minus (-))

Underarm: |||/||| Handled: |||/|||/|||/|||

pronation/supination extension/flexion ulnardeviation/radialdeviation

(b&da hénderna, medelvarde av tre matningar i kg, en decimal)

Grov kraft Hoger LI Vanster L
(Dynamometer Jamar STD)

Klinisk instabilitet i DRU-leden: - Nej - Ja - Tveksam
(= mer rorlig an pé kontralaterala sidan)

POSTOPE RATIV BEHAN DLING (anges endast vid 3 manader)

Mobiliseringsstart (antal dagar postoperativt):
L3st underarmsrotation (antal dagar):

Fortsatt ortosskydd efter mobiliseringsstart: -+ Nej - Ja

Den postoperativa behandlingen/rehabiliteringen har skett p& opererande enhet: [13a CINej [ Delvis

Om Nej/Delvis ange annan delaktig enhet :
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